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型号表示方式 Ordering Method

MF7        单轴                螺杆驱动

800mm 500mm/s 100W Φ12mm

MF7    C   04 - 500   -   C   - F0                       -   1        3       1 

精度等级
               Accuracy

C    ±0.01

P    ±0.008
导程
Ball Screw Lead

电机位置
Motor Position

本体型号
Body Type

电机型号Motor type

电机刹车
Motor Brake

电机功率
Motor Output

B       有刹车With Brake

无标记   
04  4mm

05  5mm

10  10mm

行程
          Stroke

(50mm间隔) Per 50 Pitch

50~800mm

 C   电机外置Motor Outside
 D   电机内置Motor Inside
 L    电机左置Motor Left
 R   电机右置Motor Right
 B   电机下置Motor Lower

 05        50W
 10        100W

9×6.5-2支最高速度
Maximum Speed

电机功率
Motor Output

滚珠丝杠
Ball Screw

直线滑轨
Linear Guide

最大行程
Maximum Stroke

无标记     无电机

Single-axis Ball Screw Driven

No Sign 

No Sign 

No Motor

无刹车No Brake

外置(原点反电机侧)

内置(原点反电机侧)

1 

2

传感器位置
Sensor Position

Outside ( Opposite Motor Side)

Inside ( Opposite Motor Side)

 OMRON EE-SX671
（NPN,常开,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674
（NPN,常开,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671A
（NPN,常闭,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674A
（NPN,常闭,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671P
（PNP,常开,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674P
（PNP,常开,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671R
（PNP,常闭,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674R
（PNP,常闭,光电,只能内置）

1

2

4

5

7

8

A

B

传感器型号
Sensor Type

NPN, NO, Photoelectric, Outside Only

NPN, NO, Photoelectric, Inside Only

NPN, NC, Photoelectric, Outside Only

NPN, NC, Photoelectric, Inside Only

PNP, NO, Photoelectric, Outside Only

PNP, NO, Photoelectric, Inside Only

PNP, NC, Photoelectric, Outside Only

PNP, NC, Photoelectric, Inside Only

0         无 Zero
1         1个  1 Pcs
2         2个 2 Pcs
3         3个  3 Pcs

传感器数量
Sensor Amount

无电机，图示法兰接口

我司提供台达伺服电机

我司提供安川伺服电机

我司提供多摩川伺服电机

我司提供三菱伺服电机

我司提供松下伺服电机

我司提供西门子伺服电机

我司提供客户指定的其它型号伺服电机

客户提供台达伺服电机

客户提供安川伺服电机

客户提供多摩川伺服电机

客户提供三菱伺服电机

客户提供松下伺服电机

客户提供西门子伺服电机

客户提供客户指定的其它型号伺服电机

F0

T

Y

D

M

P

S

E

FT

FY

FD

FM

FP

FS

FE 

No motor, flange interface by drawing

Telta servo motor provided by us

Yaskawa servo motor provided by us

Tamagawa servo motor provided by us

Mitsubishi servo motor provided by us

Panasonic servo motor provided by us

Siemens servo motor provided by us

Customer specified servo motor provided by us

Telta  servo motor provided by customer

Yaskawa servo motor provided by customer

Tamagawa servo motor provided by customer

Mitsubishi servo motor provided by customer

Panasonic servo motor provided by customer

Siemens servo motor provided by customer

Customer specified motor provide by themselves



型号表示方式 O dering Method

MF7        单轴                螺杆驱动

Φ12mm

MF7    C   04 - 500   -   C   - F0                       -  1        3       1 

精度等级
               Accuracy

C    ±0.01

P    ±0.008
导程
Ball Sc ew Lead

电机位置
Motor osition

本体型号
Body ype

电机型号Motor type

电机刹车
Motor Bra

电机功率
Motor Output

B       有刹车With Bra

无标记   
04  4mm

05  5mm

10  10mm

行程
St o

(50mm间隔) er 50 Pitch

 C   电机外置Motor Outside
 D   电机内置Motor Inside
 L    电机左置Motor Le t
 R   电机右置Motor Right
 B   电机下置Motor Lo

 05        50W
 10        100W

9×6.5-2支最高速度
Maximum Speed

电机功率
Motor Output

滚珠丝杠
Ball Sc

直线滑轨
Linear Guide

最大行程
Maximum St o

无标记     无电机

Single-axis Ball Sc ew Dri

No Sign 

No Sign 

No Motor

无刹车No Bra

外置(原点反电机侧)

内置(原点反电机侧)

1 

2

传感器位置
Sensor osition

Outside ( Opposite Motor Side)

Inside ( Opposite Motor Side)

 OMRON EE-SX671
（NPN,常开,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674
（NPN,常开,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671A
（NPN,常闭,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674A
（NPN,常闭,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671P
（PN ,常开,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674P
（PN ,常开,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671R
（PN ,常闭,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674R
（PN ,常闭,光电,只能内置）

2

4

7

A

传感器型号
Sensor ype

NPN, NO, Photoelectric, Outside Only

, NO, Photoelectric, Inside Only

, NC, Photoelectric, Outside Only

, NC, Photoelectric, Inside Only

, NO, Photoelectric, Outside Only

, NO, Photoelectric, Inside Only

, C, Photo lectr c, Out O ly

, NC, Photoelectric, Inside Only

0         无 o
1         1个  1 cs
2         2个 2 cs
3         3个  3 cs

传感器数量
Sensor Amount

无电机，图示法兰接口

我司提供台达伺服电机

我司提供安川伺服电机

我司提供多摩川伺服电机

我司提供三菱伺服电机

我司提供松下伺服电机

我司提供西门子伺服电机

我司提供客户指定的其它型号伺服电机

客户提供台达伺服电机

客户提供安川伺服电机

客户提供多摩川伺服电机

客户提供三菱伺服电机

客户提供松下伺服电机

客户提供西门子伺服电机

客户提供客户指定的其它型号伺服电机

F0

D

M

S

E

F

FY

FD

FM

FP

FS

FE 

No moto , flange int face by drawing

elta se o motor p ovided by us

askawa se o motor p ovided by us

amagawa se o motor p ovided by us

Mitsubishi se o motor p ovided by us

anasonic se o motor p ovided by us

Siemens se o motor p ovided by us

Customer specified se o motor p ovided by us

elta  se o motor p ovided by customer

askawa se o motor p ovided by customer

amagawa se o motor p ovided by customer

Mitsubishi se o motor p ovided by customer

anasonic se o motor p ovided by customer

Siemens se o motor p ovided by customer

Customer specified motor p ovide by themsel



MF7        单轴                电机外置

C  2D
CAD

 3D
CAD

2(M+2)-Ø4.5贯通

左极限位置a=84 极限行程S1=S+20 右极限位置b=60

有效行程 S      50       100       150       200       250       300       350       400      450       500       550       600       650       700       750       800

L            280      330       380       430       480       530       580       630      680       730       780       830       880       930       980      1030

A            50       100        50        100        50        100         50       100        50       100         50        100        50       100        50        100 

M             1          1           2           2           3           3            4           4          5           5           6           6           7          7           8            8

1.7        1.9        2.1        2.3       2.5         2.7        2.9         3.1       3.3        3.5         3.7        3.9         4.1       4.3        4.5        4.7重量（kg)

单 位Unit：mm

Single-axis Motor Outside

电机外置
Motor Outside

●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

8-M4深10 2-Ø3H7深 6

4-M4贯通

49
.5

24

75

电机法兰视图

66

Ø6

30 9

L=S+230

52

33

76

70
60

100

M×100
A

76

82

83

35

43
.5

Ø46

45°45
°

Ø3
0

30
MF7          单轴                电机内置

有效行程

重量（

8-M4深10 2-Ø3H7深6

电机安装面

118(电机极限长度) 左极限位置a=84 极限行程S1=S+20 右极限位置b=60

2(M+2)-Ø4.5贯通

电机内置 单 位Unit：mm

Single-axis tor Inside

tor Inside
●CAD图面可至www.mot man obot.com下载●

4-M4贯通
电机法兰视图

天津莫德曼机器人    综合型录   2018
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单 轴
Single-axis

MF
MF7
MF10
MF14
MF14S
MF14T
MF135
MF17
MF22

MF7        单轴                电机外置

2(M+2)-Ø4.5贯通

左极限位置a=84 极限行程S1=S+20 右极限位置b=60

有效行程 S      50       100       150       200       250       300       350       400      450       500       550       600       650       700       750       800

L            280      330       380       430       480       530       580       630      680       730       780       830       880       930       980      1030

A            50       100        50        100        50        100         50       100        50       100         50       100        50       100        50        100 

M             1          1           2           2           3           3            4           4          5           5           6           6           7          7           8            8

1.7        1.9        2.1        2.3       2.5         2.7        2.9         3.1       3.3        3.5         3.7        3.9         4.1       4.3        4.5        4.7重量（

单 位Unit：mm

Single-axis tor Outside

电机外置
tor Outside

●CAD图面可至www.mot man obot.com下载●

8-M4深10 深 6

4-M4贯通

49
.5

电机法兰视图

66

6

30 9

L=S+230

76

70
60

100

M×100

76

82

83

Ø46

30

30

MF7          单轴                电机内置

D  2D
CAD

 3D
CAD

有效行程 S      50       100       150       200       250       300       350       400      450       500       550       600       650       700       750       800

L            280      330       380       430       480       530       580       630      680       730       780       830       880       930       980      1030

A             50       100        50        100        50        100         50       100        50       100         50        100        50       100        50        100 

M             1          1           2           2           3           3            4         4          5           5           6           6           7          7           8            8

重量（kg)

8-M4深10 2-Ø3H7深6

75

(128)

52
33

76

电机安装面

118(电机极限长度)

L=S+230

左极限位置a=84 66 极限行程S1=S+20 右极限位置b=60

2(M+2)-Ø4.5贯通

30

(120) 70
100

M×100 60A

2         2.2        2.4       2.6        2.8          3          3.2        3.4        3.6        3.8         4          4.2        4.4        4.6        4.8          5   

电机内置 单 位Unit：mm

Single-axis Motor Inside

Motor Inside
●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

4-M4贯通

49
.5

24

电机法兰视图

76

82

83

35

43
.5

Ø46

45°45
°

Ø30

www.motormanrobot.com
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左极限位置a=74 极限行程S1=S+20 右极限位置b=60

L=S+220

60

100

M×100

60

30

2(M+2)-Ø4.5贯通

13
2

76

52

2-Ø3H7深68-M4深10

MF7          单轴                电机右置

 2D
CAD

 3D
CAD

有效行程 S      50       100       150       200       250       300       350       400      450       500       550       600       650       700       750       800

L            270      320       370       420       470       520       570       620      670       720       770       820       870       920       970      1020

A             50       100        50        100        50        100         50       100        50       100         50        100        50       100        50        100 

M             1          1           2           2           3           3            4           4          5           5           6           6           7          7           8            8

重量（ g)     1.6        1.8         2         2.2        2.4         2.6         2.8          3         3.2       3.4         3.6        3.8         4          4.2        4.4        4.6

电机右置 单 位Unit：mm

Single-axis tor Right

tor Right
●CAD图面可至www.mot man obot.com下载●

82

7638.5

4849
.5 43
.5

4-M4贯通

电机法兰视图

Ø46

Ø30

45° 45°

MF7        单轴                电机左置

L  2D
CAD

 3D
CAD

左极限位置a=74 66 极限行程S1=S+20 右极限位置b=60

L=S+220

60
100

M×100

(A ) 60

30

2(M+2)-Ø4.5贯通

83

2-Ø3H7深68-M4深10

13
2

76

33

52

有效行程 S      50       100       150       200       250       300       350       400      450       500       550       600       650       700       750       800

L            270      320       370       420       470       520       570       620      670       720       770       820       870       920       970      1020

A             50       100        50        100        50        100         50       100        50       100         50        100        50       100        50        100 

M             1          1           2           2           3           3            4           4          5           5           6           6           7          7           8            8

重量（kg)     1.6        1.8         2         2.2         2.4        2.6         2.8         3         3.2        3.4         3.6        3.8         4         4.2         4.4        4.6

电机左置 单 位Unit：mm

Single-axis Motor Left

Motor Left
●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

82

76 38.5

48 43
.5

4-M4贯通

电机法兰视图

49
.5

Ø46

Ø30

45° 45°

天津莫德曼机器人    综合型录   2018
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单 轴
Single-axis

MF
MF7
MF10
MF14
MF14S
MF14T
MF135
MF17
MF22

左极限位置a=74 66 极限行程S1=S+20 右极限位置b=60

L=S+220

60

100

M×100

(A) 60

30 83

2(M+2)-Ø4.5贯通

13
2

76

33

52

2-Ø3H7深68-M4深10

MF7          单轴                电机右置

R  2D
CAD

 3D
CAD

有效行程 S      50       100       150       200       250       300       350       400      450       500       550       600       650       700       750       800

L            270      320       370       420       470       520       570       620      670       720       770       820       870       920       970      1020

A             50       100        50        100        50        100         50       100        50       100         50        100        50       100        50        100 

M             1          1           2           2           3           3            4           4          5           5           6           6           7          7           8            8

重量（kg)     1.6        1.8         2         2.2        2.4         2.6         2.8          3         3.2       3.4         3.6        3.8         4          4.2        4.4        4.6

电机右置 单 位Unit：mm

Single-axis Motor Right

Motor Right
●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

82

7638.5

4849
.5 43
.5

4-M4贯通

电机法兰视图

Ø46

Ø30

45° 45°

MF7        单轴                电机左置

左极限位置a=74 极限行程S1=S+20 右极限位置b=60

L=S+220

60
100

M×100

60

30

2(M+2)-Ø4.5贯通

2-Ø3H7深68-M4深10

13
2

52

有效行程 S      50       100       150       200       250       300       350       400      450       500       550       600       650       700       750       800

L            270      320       370       420       470       520       570       620      670       720       770       820       870       920       970      1020

A             50       100        50        100        50        100         50       100        50       100         50        100        50       100        50        100 

M             1          1           2           2           3           3            4           4          5           5           6           6           7          7           8            8

重量（ 1.6        1.8         2         2.2         2.4        2.6         2.8         3         3.2        3.4         3.6        3.8         4         4.2         4.4        4.6

电机左置 单 位Unit：mm

Single-axis tor Le t

tor Le t
●CAD图面可至www.mot man obot.com下载●

38.5

48 43
.5

4-M4贯通

电机法兰视图

49
.5

Ø46

Ø30

45° 45°

www.motormanrobot.com
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MEMO
MF7          单轴                电机下置

B  2D
CAD

 3D
CAD

60

100

M×100

(A) 60

30 83

2(M+2)-Ø4.5贯通

左极限位置a=74 66 极限行程S1=S+20 右极限位置b=60

L=S+220

76

33

52

2-Ø3H7深68-M4深10

有效行程 S      50       100       150       200       250       300       350       400      450       500       550       600       650       700       750       800

L            270      320       370       420       470       520       570       620      670       720       770       820       870       920       970      1020

A             50       100        50        100        50        100         50       100        50       100         50        100        50       100        50        100 

M             1          1           2           2           3           3            4           4          5           5           6           6           7          7           8            8

重量（kg)     1.6        1.8         2         2.2        2.4         2.6         2.8          3         3.2       3.4         3.6        3.8         4          4.2        4.4        4.6

电机下置 单 位Unit：mm

Single-axis Motor Lower

Motor Lower
●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

38.5

49
.5

43
.5

82

10
8

78
4-M4贯通

Ø30

电机法兰视图

Ø46

45° 45°

天津莫德曼机器人    综合型录   2018
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MEMO

单 轴
Single-axis

MF
MF7
MF10
MF14
MF14S
MF14T
MF135
MF17
MF22

MF7          单轴                电机下置

贯通

左极限位置a= 极限行程S1=S+20 右极限位置b=

L=S+220

深8-M4深

有效行程 S      50       100       150       200       250       300       350       400      450       500       550       600       650       700       750       800

重量（

电机下置 单 位Unit：mm

Single-axis t er

t er
●CAD图面可至ww .mot man obot.com下载●

4-M4贯通

电机法兰视图

www.motormanrobot.com

2018   综合型录   天津莫德曼机器人



行程
          Stroke

(50mm间隔) Per 50 Pitch

MF10      单轴                螺杆驱动

1050mm 800mm/s 200W Φ16mm

MF10   C   05 - 500   -   C   - F0                      -    1        3      1

C    ±0.01

P    ±0.008

100~1050mm

12×8-2支

05  5mm

10  10mm

16  16mm

 20       200w

 40       400w
无标记    无电机

Single-axis Ball Screw Driven

最高速度
Maximum Speed

电机功率
Motor Output

滚珠丝杠
Ball Screw

直线滑轨
Linear Guide

最大行程
Maximum Stroke

型号表示方式 Ordering Method

本体型号
Body Type

精度等级
               Accuracy

电机位置
Motor Position

 C   电机外置Motor Outside

 D   电机内置Motor Inside

 L    电机左置Motor Left

 R   电机右置Motor Right

 B   电机下置Motor Lower

电机型号 Motor Type

电机刹车
Motor Brake

B       有刹车With Brake

无标记   
No Sign 

无刹车No Brake

电机功率
Motor Output

No Sign No Motor

导程
Ball Screw Lead

外置(原点反电机侧)

内置(原点反电机侧)

外置(原点电机侧)

内置(原点电机侧)

1 

2

3

4

传感器位置
Sensor Position

Outside ( Opposite Motor Side)

Outside (Motor Side )

Inside ( Opposite Motor Side)

Inside( Motor Side)

 OMRON EE-SX671
（NPN,常开,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674
（NPN,常开,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671A
（NPN,常闭,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674A
（NPN,常闭,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671P
（PNP,常开,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674P
（PNP,常开,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671R
（PNP,常闭,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674R
（PNP,常闭,光电,只能内置）

1

2

4

5

7

8

A

B

传感器型号
Sensor Type

NPN, NO, Photoelectric, Outside Only

NPN, NO, Photoelectric, Inside Only

NPN, NC, Photoelectric, Outside Only

NPN, NC, Photoelectric, Inside Only

PNP, NO, Photoelectric, Outside Only

PNP, NO, Photoelectric, Inside Only

PNP, NC, Photoelectric, Outside Only

PNP, NC, Photoelectric, Inside Only

0         无 Zero

1         1个  1 Pcs

2         2个 2 Pcs

3         3个  3 Pcs

传感器数量
Sensor Amount

无电机，图示法兰接口

我司提供台达伺服电机

我司提供安川伺服电机

我司提供多摩川伺服电机

我司提供三菱伺服电机

我司提供松下伺服电机

我司提供西门子伺服电机

我司提供客户指定的其它型号伺服电机

客户提供台达伺服电机

客户提供安川伺服电机

客户提供多摩川伺服电机

客户提供三菱伺服电机

客户提供松下伺服电机

客户提供西门子伺服电机

客户提供客户指定的其它型号伺服电机

F0

T

Y

D

M

P

S

E

FT

FY

FD

FM

FP

FS

FE 

No motor, flange interface by drawing

Telta servo motor provided by us

Yaskawa servo motor provided by us

Tamagawa servo motor provided by us

Mitsubishi servo motor provided by us

Panasonic servo motor provided by us

Siemens servo motor provided by us

Customer specified servo motor provided by us

Telta  servo motor provided by customer

Yaskawa servo motor provided by customer

Tamagawa servo motor provided by customer

Mitsubishi servo motor provided by customer

Panasonic servo motor provided by customer

Siemens servo motor provided by customer

Customer specified motor provide by themselves



行程

(50mm间隔) 

MF10      单轴                螺杆驱动

Φ16mm 12×8-2支

16  16mm

无标记    无电机

最高速度 电机功率 滚珠丝杠 直线滑轨最大行程

型号表示方式 O

本体型号

精度等级 电机位置

 C   电机外置
 D   电机内置
 L    电机左置
 R   电机右置
 B   电机下置

电机型号

电机刹车

B       有刹车
无标记   无刹车

电机功率

导程

外置(原点反电机侧)

内置(原点反电机侧)

外置(原点电机侧)

内置(原点电机侧)

传感器位置

or Side)

or Side )

or Side)

or Side)

ON EE-SX671
（NPN,常开,光电,只能外置）

ON EE-SX674
（NPN,常开,光电,只能内置）

ON EE-SX671A
（NPN,常闭,光电,只能外置）

ON EE-SX674A
（NPN,常闭,光电,只能内置）

ON EE-SX671P
（PN ,常开,光电,只能外置）

ON EE-SX674P
（PN ,常开,光电,只能内置）

ON EE-SX671R
（PN ,常闭,光电,只能外置）

ON EE-SX674R
（PN ,常闭,光电,只能内置）

7

传感器型号

NPN, N , Pho oelectric, Outside Only

, N , Pho oelectric, Inside Only

, NC, Pho oelectric, Outside Only

, NC, Pho oelectric, Inside Only

, N , Pho oelectric, Outside Only

, N , Pho oelectric, Inside Only

, , ,

, NC, Pho oelectric, Inside Only

0         无 
1         1个 
2         2个 
3         3个 

传感器数量

无电机，图示法兰接口

我司提供台达伺服电机

我司提供安川伺服电机

我司提供多摩川伺服电机

我司提供三菱伺服电机

我司提供松下伺服电机

我司提供西门子伺服电机

我司提供客户指定的其它型号伺服电机

客户提供台达伺服电机

客户提供安川伺服电机

客户提供多摩川伺服电机

客户提供三菱伺服电机

客户提供松下伺服电机

客户提供西门子伺服电机

客户提供客户指定的其它型号伺服电机

, flange in



MF10       单轴                电机内置

●CAD图面可至www obot.com下载●

有效行程

重量（

电机安装面

123(电机极限长度) 左极限位置a=97 极限行程S1=S+20 右极限位置=68

L=S+275

2(M+2)-M6深5 沉孔Ø9深25.5

2-Ø5H7深124-M5深15

95

电机内置 单 位Unit：mm

Single-axis or Inside

or Inside

电机法兰视图B向视图

Ø9

4-M5 贯 通

Ø70 Ø50

MF10        单轴                电机外置

左极限位置a=97 极限行程S1=S+20 右极限位置=68

C  2D
CAD

 3D
CAD

●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

有效行程 S    100    150    200    250    300    350    400    450    500    550    600    650    700    750    800     850    900    950   1000   1050

L           375    425    475    525    575    625    675    725    775    825    875    925    975   1025  1075   1125  1175  1225  1275   1325

A           200      50     100    150    200     50    100     150    200     50     100   150    200     50     100     150    200     50     100     150

M             0        1        1        1        1        2        2         2       2        3        3        3       3        4         4        4        4        5        5         5

重量（kg)     4       4.4     4.8      5.2     5.6       6      6.8      6.4     7.2     7.6      8       8.4    8.8      9.2      9.6     10     10.4   10.8   11.2    11.6

单 位Unit：mm

Single-axis Motor Outside

电机外置
Motor Outside

B

2(M+2)-M6深5 沉孔Ø9深25.5

2-Ø5H7深124-M5深15

4-M5 贯 通

电机法兰视图

90

200

M×200 (A ) 85

86

90

Ø
8

1535

L=S+275

Ø
50

95

74

104

35

66

102

40

60

Ø70

45
° 45°

B向视图

M6

Ø9

天津莫德曼机器人    综合型录   2018
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单 轴
Single-axis

MF
MF7
MF10
MF14
MF14S
MF14T
MF135
MF17
MF22

MF10       单轴                电机内置

D  2D
CAD

 3D
CAD

●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

有效行程 S    100    150    200    250    300    350    400    450    500    550    600    650    700    750    800     850    900    950   1000   1050

L           375    425    475    525    575    625    675    725    775    825    875    925    975   1025  1075   1125  1175  1225  1275   1325

A          200      50    100    150     200   550    100     150    200     50     100    150   200     50     100     150    200     50     100     150

M             0        1        1        1        1        2        2       2        2        3        3        3       3        4         4        4        4        5        5         5

重量（kg)    4.4      4.8     5.2     5.6       6      6.4     6.8      7.2     7.6       8      8.4     8.8     9.2     9.6      10     10.4   10.8   11.2    11.6     12

电机安装面

123(电机极限长度) 左极限位置a=97 极限行程S1=S+20 90 右极限位置=68

L=S+275

B

2(M+2)-M6深5 沉孔Ø9深25.5

10
2

90

200

M×200 (A) 85

86

2-Ø5H7深124-M5深15

(135)

95

74

电机内置 单 位Unit：mm

Single-axis Motor Inside

Motor Inside

电机法兰视图B向视图

M6

Ø9

4-M5 贯 通

104

35

66

102

40

60

Ø70

45
°

45°

Ø50

MF10        单轴                电机外置

左极限位置a=97 极限行程S1=S+20 右极限位置=68

 2D
CAD

 3D
CAD

●CAD图面可至www man obot.com下载●

有效行程 S    100    150    200    250    300    350    400    450    500    550    600    650    700    750    800     850    900    950   1000   1050

375 425 475 525 575 625 675 725 775 825 875 925 975 1025 1075 1125  1175  1225  1275   1325

A           200      50 150 200 50    100 150    200     50     100   150 200 50 150    200     50     100     150

M             0        1        1        1        1        2        2         2       2        3        3        3       3        4         4        4        4        5        5         5

重量（ 4       4.4     4.8      5.2     5.6       6      6.8      6.4     7.2     7.6      8       8.4    8.8      9.2      9.6     10     10.4   10.8   11.2    11.6

单 位Unit：mm

Single-axis or Outside

电机外置
or Outside

2(M+2)-M6深5 沉孔Ø9深25.5

2-Ø5H7深124-M5深15

4-M5 贯 通

电机法兰视图

90

200

M×200 (A 85

86

90

Ø
8

1535

L=S+275

Ø
50

95

74

104

35

66

102

40

60

Ø70

45
° 45°

B向视图

M6

Ø9

www.motormanrobot.com
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B

2(M+2)-M6深5
沉孔Ø9深25.5

90 右极限位置=68极限行程S1=S+20左极限位置a=73

L=S+251

M×200 85

116

200

Ø9

95

2-Ø5H7深12

4-M5深15

74

B向视图

MF10       单轴                电机右置

 2D
CAD

 3D
CAD

●CAD图面可至www.mo o man obot.com下载●

有效行程 S    100    150    200    250    300    350    400    450    500    550    600    650    700    750    800     850    900    950   1000   1050

L           351    401    451    501    551    601    651    701    751    801    851    901    951   1001  1051   1101  1151  1201  1251   1301

A           150    200      50    100    150     200    50     100    150     200     50    100    150     200    50      100    150    200     50      100

M             0        0        1        1        1        1        2         2       2        2        3        3       3        3         4        4        4        4        5         5

重量（ g)    4.2      4.6       5       5.6    5.8      6.2     6.6      7       7.4     7.8     8.2     8.6      9       9.4      9.8    10.2    10.6    11     11.4    11.8

电机右置 单 位Unit：mm

Single-axis Mo or Right

Mo or Right

电机法兰视图 104

102

183

40

6560

4-M5贯 通

45° 45°

Ø70

Ø50

MF10      单轴                电机左置

L  2D
CAD

 3D
CAD

●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

有效行程 S    100    150    200    250    300    350    400    450    500    550    600    650    700    750    800     850    900    950   1000   1050

L           351    401    451    501    551    601    651    701    751    801    851    901    951   1001  1051   1101  1151  1201  1251   1301

重量（kg)    4.2      4.6       5      5.4      5.8     6.2     6.6       7      7.4     7.8     8.2     8.6      9       9.4      9.8    10.2    10.6    11    11.4     11.8

A          150    200      50    100    150     200    50     100    150     200     50    100    150     200    50      100    150    200     50      100

M             0        0        1        1        1        1        2       2       2        2        3        3       3        3         4         4        4        4        5         5

沉孔Ø9深25.5

B

86

M×200 (A) 85

116

200

B向视图

M6

Ø9

90 右极限位置=68极限行程S1=S+20左极限位置a=73

L=S+251

2-Ø5H7深12

4-M5深15

95

74

2(M+2)-M6深5

电机左置 单 位Unit：mm

Single-axis Motor Left

Motor Left

电机法兰视图
104

102

183

40

6665 60

4-M5贯 通

45° 45°

Ø70

Ø50

天津莫德曼机器人    综合型录   2018
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单 轴
Single-axis

MF
MF7
MF10
MF14
MF14S
MF14T
MF135
MF17
MF22

86

B

2(M+2)-M6深5
沉孔Ø9深25.5

90 右极限位置=68极限行程S1=S+20左极限位置a=73

L=S+251

M×200 (A) 85

116

200

M6

Ø9

95

2-Ø5H7深12

4-M5深15

74

B向视图

MF10       单轴                电机右置

R  2D
CAD

 3D
CAD

●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

有效行程 S    100    150    200    250    300    350    400    450    500    550    600    650    700    750    800     850    900    950   1000   1050

L           351    401    451    501    551    601    651    701    751    801    851    901    951   1001  1051   1101  1151  1201  1251   1301

A           150    200      50    100    150     200    50     100    150     200     50    100    150     200    50      100    150    200     50      100

M             0        0        1        1        1        1        2         2       2        2        3        3       3        3         4        4        4        4        5         5

重量（kg)    4.2      4.6       5       5.6    5.8      6.2     6.6      7       7.4     7.8     8.2     8.6      9       9.4      9.8    10.2    10.6    11     11.4    11.8

电机右置 单 位Unit：mm

Single-axis Motor Right

Motor Right

电机法兰视图 104

102

183

40

66 6560

4-M5贯 通

45° 45°

Ø70

Ø50

MF10      单轴                电机左置

●CAD图面可至www obot.com下载●

有效行程

重量（

沉孔Ø9深25.5

B向视图

Ø9

右极限位置=68极限行程S1=S+20左极限位置a=73

L=S+251

2-Ø5H7深12

4-M5深15

2(M+2)-M6深5

电机左置 单 位Unit：mm

Single-axis or Le

or Le

电机法兰视图

贯 通

Ø70

Ø50

www.motormanrobot.com

2018   综合型录   天津莫德曼机器人



MEMO
MF10       单轴                电机下置

B向视图

B  2D
CAD

 3D
CAD

●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

有效行程 S    100    150    200    250    300    350    400    450    500    550    600    650    700    750    800     850    900    950   1000   1050

L           351    401    451    501    551    601    651    701    751    801    851    901    951   1001  1051   1101  1151  1201  1251   1301

A           150    200      50    100    150     200    50     100    150     200     50    100    150     200    50      100    150    200     50      100

M             0        0        1        1        1        1        2         2       2        2        3        3       3        3         4        4        4        4        5         5

重量（kg)    4.2      4.6       5       5.4    5.8      6.2     6.6      7       7.4     7.8     8.2     8.6      9       9.4      9.8    10.2    10.6    11     11.4    11.8

86

B

2(M+2)-M6深5
沉孔Ø9深25.5

M×200 (A) 85116

200

90 右极限位置=68极限行程S1=S+20左极限位置a=73

L=S+251

95

2-Ø5H7深124-M5深15

74

M6

Ø9

电机下置 单 位Unit：mm

Single-axis Motor Lower

Motor Lower

电机法兰视图
104

66 60

40

14
8

103

4-M5贯通

45°45
°

Ø70Ø50

天津莫德曼机器人    综合型录   2018
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MEMO

单 轴
Single-axis

MF
MF7
MF10
MF14
MF14S
MF14T
MF135
MF17
MF22

MF10       单轴                电机下置

B向视图

●CAD图面可至www obot.com下载●

有效行程

重量（

深5
沉孔Ø9深25.5

)

右极限位置=极限行程S1=左极限位置a=

L=S+251

Ø 深5深

Ø

电机下置 单 位Unit：mm

Single-axis wer

wer

电机法兰视图

贯通

Ø70Ø50

www.motormanrobot.com

2018   综合型录   天津莫德曼机器人



行程          Stroke

(50mm间隔) Per 50 Pitch

MF14   C   05 - 500   -   C   - F0 -    1        3       1

C    ±0.01

P    ±0.008

100~2000mm

05  5mm

10  10mm

20  20mm

MF14       单轴                螺杆驱动

2000mm 1000mm/s 400w Φ20mm 15×12.5-2支

 20       200w

 40       400w
无标记    无电机

Single-axis Ball Screw Driven

最高速度
Maximum Speed

电机功率
Motor Output

滚珠丝杠
Ball Screw

直线滑轨
Linear Guide

最大行程
Maximum Stroke

型号表示方式 Ordering Method

本体型号
Body Type

精度等级
Accuracy

导程
Ball Screw Lead

电机位置
Motor Position

 C   电机外置Motor Outside

 D   电机内置Motor Inside

 L    电机左置Motor Left

 R   电机右置Motor Right

 B   电机下置Motor Lower

电机型号 Motor Type

电机功率
Motor Output

No Sign No Motor

电机刹车
Motor Brake

无标记   
No Sign 

无刹车No Brake

B       有刹车With Brake

外置(原点反电机侧)

内置(原点反电机侧)

外置(原点电机侧)

内置(原点电机侧)

1 

2

3

4

传感器位置
Sensor Position

Outside ( Opposite Motor Side)

Outside (Motor Side )

Inside ( Opposite Motor Side)

Inside( Motor Side)

 OMRON EE-SX671
（NPN,常开,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674
（NPN,常开,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671A
（NPN,常闭,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674A
（NPN,常闭,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671P
（PNP,常开,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674P
（PNP,常开,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671R
（PNP,常闭,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674R
（PNP,常闭,光电,只能内置）

1

2

4

5

7

8

A

B

传感器型号
Sensor Type

NPN, NO, Photoelectric, Outside Only

NPN, NO, Photoelectric, Inside Only

NPN, NC, Photoelectric, Outside Only

NPN, NC, Photoelectric, Inside Only

PNP, NO, Photoelectric, Outside Only

PNP, NO, Photoelectric, Inside Only

PNP, NC, Photoelectric, Outside Only

PNP, NC, Photoelectric, Inside Only

0         无 Zero

1         1个  1 Pcs

2         2个 2 Pcs

3         3个  3 Pcs

传感器数量
Sensor Amount

无电机，图示法兰接口

我司提供台达伺服电机

我司提供安川伺服电机

我司提供多摩川伺服电机

我司提供三菱伺服电机

我司提供松下伺服电机

我司提供西门子伺服电机

我司提供客户指定的其它型号伺服电机

客户提供台达伺服电机

客户提供安川伺服电机

客户提供多摩川伺服电机

客户提供三菱伺服电机

客户提供松下伺服电机

客户提供西门子伺服电机

客户提供客户指定的其它型号伺服电机

F0

T

Y

D

M

P

S

E

FT

FY

FD

FM

FP

FS

FE 

No motor, flange interface by drawing

Telta servo motor provided by us

Yaskawa servo motor provided by us

Tamagawa servo motor provided by us

Mitsubishi servo motor provided by us

Panasonic servo motor provided by us

Siemens servo motor provided by us

Customer specified servo motor provided by us

Telta  servo motor provided by customer

Yaskawa servo motor provided by customer

Tamagawa servo motor provided by customer

Mitsubishi servo motor provided by customer

Panasonic servo motor provided by customer

Siemens servo motor provided by customer

Customer specified motor provide by themselves



行程

(50mm间隔) 

MF14       单轴                螺杆驱动

Φ20mm 15×12.5-2支

无标记    无电机

最高速度 电机功率 滚珠丝杠 直线滑轨最大行程

型号表示方式 O

本体型号

精度等级

导程

电机位置

 C   电机外置
 D   电机内置
 L    电机左置
 R   电机右置
 B   电机下置

电机型号

电机功率

电机刹车

无标记   无刹车

B       有刹车

外置(原点反电机侧)

内置(原点反电机侧)

外置(原点电机侧)

内置(原点电机侧)

传感器位置

or Side)

or Side )

or Side)

or Side)

（NPN,常开,光电,只能外置）

（NPN,常开,光电,只能内置）

（NPN,常闭,光电,只能外置）

（NPN,常闭,光电,只能内置）

（PN ,常开,光电,只能外置）

（PN ,常开,光电,只能内置）

（PN ,常闭,光电,只能外置）

（PN ,常闭,光电,只能内置）

传感器型号

NPN, N , Pho oelectric, Outside Only

, N , Pho oelectric, Inside Only

, NC, Pho oelectric, Outside Only

, NC, Pho oelectric, Inside Only

, N , Pho oelectric, Outside Only

, N , Pho oelectric, Inside Only

, , ,

, NC, Pho oelectric, Inside Only

0         无 
1         1个 
2         2个 
3         3个 

传感器数量

无电机，图示法兰接口

我司提供台达伺服电机

我司提供安川伺服电机

我司提供多摩川伺服电机

我司提供三菱伺服电机

我司提供松下伺服电机

我司提供西门子伺服电机

我司提供客户指定的其它型号伺服电机

客户提供台达伺服电机

客户提供安川伺服电机

客户提供多摩川伺服电机

客户提供三菱伺服电机

客户提供松下伺服电机

客户提供西门子伺服电机

客户提供客户指定的其它型号伺服电机

, flange in



MF14        单轴                电机外置

C  2D
CAD

 3D
CAD

●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

有效行程 S   100  150  200  250  300  350  400  450  500  550  600  650   700    750    800    850    900    950   1000  1050  1200  1400  1600  1800  2000

L          434  484  534  584  634  684  734  784  834  884  934  984  1034  1084  1134  1184  1234  1284  1334  1384  1534  1734  1934  2134  2334

A         100  150  200   50   100  150  200   50   100  150  200   50    100    150   200      50     100    150    200     50    200    200    200    200    200

M          1      1      1      2     2       2     2       3     3      3      3       4       4        4         4        5        5        5       5        6        6        7        8        9       10

重量（kg)   7.4     8     8.6   9.2   9.8  10.4   11  11.6 12.2 12.8  13.4  14    14.6   15.2    15.8   16.4    17    17.6    18.2   18.8   20.6     23     25.4   27.8   30.2

单 位Unit：mm

Single-axis Motor Outside

电机外置
Motor Outside

极限行程S1=S+20

4-M5深10 PCD70

136

135

45
°

45°

12
2

70

122

35 20
Ø12

Ø
50

60 M×200
200

(A) 74

140左极限位置a=108

L=S+334

10
6

2(M+2)-M8深10 沉孔Ø11深18

B

8-M6深15

2-Ø6H7深8

35

67
.5

78

38

电机法兰视图

右极限位置b=66

B向视图

Ø11

M8

MF14       单轴                电机内置

●CAD图面可至www obot.com下载●

2(M+2)-M8深10 
沉孔Ø11深18

8-M6深15

2-Ø6H7深15

147(电机极限长度)

左极限位置a=258 极限行程S1=S+20

电机安装面

有极限位置b=66

B向视图

Ø11

有效行程 S   100  150  200  250  300  350  400  450  500  550  600  650   700    750    800    850    900    950   1000  1050  1200  1400  1600  1800  2000

584 934 984 1334  1384  1434  1484  1534

A         100  150 250 50 150 50   100  150  200   50 150 50     100    150    200     50     200    200    200    200    200

M          1      1      1      2     2       2     2       3     3      3      3      4       4        4         4        5        5        5       5        6        6        7        8        9       10

重量（ g)     8     8.6   9.2   9.8  10.4   11  11.6 12.2 12.8  13.4  14   14.6  15.2   15.8    16.4    17     17.6   18.2   18.8   19.4   21.2    23.6    26    28.4    30.8

电机内置 单 位Unit：mm

Single-axis or Inside

or Inside

电机法兰视图

4-M5深15 PCD70

135

45
°

45°

35

67
.5

Ø50
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单 轴
Single-axis

MF
MF7
MF10
MF14
MF14S
MF14T
MF135
MF17
MF22

MF14        单轴                电机外置

●CAD图面可至www obot.com下载●

有效行程

重量（

单 位Unit：mm

Single-axis or Outside

电机外置
or Outside

极限行程S1=S+20

4-M5深10 PCD70

左极限位置a=108

L=S+334

2(M+2)-M8深10 沉孔Ø11深18

8-M6深15

2-Ø6H7深8

电机法兰视图

右极限位置b=66

B向视图

MF14       单轴                电机内置

D  2D
CAD

 3D
CAD

●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

210 M×200
200 74(A)

10
6

B2(M+2)-M8深10 
沉孔Ø11深18

8-M6深15 70
122

2-Ø6H7深15

12
2

147(电机极限长度)

L=S+484

140左极限位置a=258 极限行程S1=S+20

电机安装面

有极限位置b=66

B向视图

Ø11

M8

有效行程 S   100  150  200  250  300  350  400  450  500  550  600  650   700    750    800    850    900    950   1000  1050  1200  1400  1600  1800  2000

L          584  634  684  734  784  834  884  934  984 103410841134 1184  1234  1284  1334  1384  1434  1484  1534  1684  1884  2084  2284  2484

A         100  150  250   50   100  150  200   50   100  150  200   50    100    150    200     50     100    150    200     50     200    200    200    200    200

M          1      1      1      2     2       2     2       3     3      3      3      4       4        4         4        5        5        5       5        6        6        7        8        9       10

重量（kg)     8     8.6   9.2   9.8  10.4   11  11.6 12.2 12.8  13.4  14   14.6  15.2   15.8    16.4    17     17.6   18.2   18.8   19.4   21.2    23.6    26    28.4    30.8

电机内置 单 位Unit：mm

Single-axis Motor Inside

Motor Inside

电机法兰视图

4-M5深15 PCD70

136

135

45
°

45°

35

67
.5

38 Ø50
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MF14      单轴                电机左置

L  2D
CAD

 3D
CAD

●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

有效行程 S   100  150  200  250  300  350  400  450  500  550  600  650   700    750    800    850    900    950   1000  1050  1200  1400  1600  1800  2000

L          409  459  509  559  609  659  709  759  809  859  909  959  1009  1059  1109  1159  1209  1259  1309  1359  1509  1709  1909  2109  2309

A           50   100  150  200   50   100  150  200   50   100  150  200    50    100     150    200     50     100    150    200    150    150    150    150    150

M           1      1      1      1     2       2     2       2     3      3      3      3       4        4         4        4        5        5       5        5        6        7        8        9       10

重量（kg)   7.6   8.2   8.8    9.4   10   10.6 11.2  11.8 12.4  13   13.6  14.2   14.8   15.4   16    16.6    17.2   17.8   18.4     19    20.8    23.2   25.6    28     30.4

极限行程S1=S+20

L=S+309

2-Ø6H7深15

8-M6深15 70
122

12
2

左极限位置a=83 140 右极限位置b=66

B

85 200
M×200

(A) 74

10
6

2(M+2)-M8深10 沉孔Ø11深18

Ø11

M8

B向视图

电机左置 单 位Unit：mm

Single-axis Motor Left

Motor Left

电机法兰视图

78

135

136

76
.5

67
.5

35

4-M5深12 PCD70

45° 45°

Ø50

214

电机法兰视图

2(M+2)-M8深10 沉孔Ø11深18

Ø11

左极限位置a=83 右极限位置b=662-Ø6H7深15

L=S+309

极限行程S1=S+20

8-M6深15

B向视图

MF14       单轴                电机右置

 2D
CAD

 3D
CAD

●CAD图面可至www man obot.com下载●

有效行程 S   100  150  200  250  300  350  400  450  500  550  600  650   700    750    800    850    900    950   1000  1050  1200  1400  1600  1800  2000

L          409  459  509  559  609  659  709  759  809  859  909  959  1009  1059  1109  1159  1209  1259  1309  1359  1509  1709  1909  2109  2309

A           50   100            150  200   50   100  150  200                 200     50     100    150    200    150    150    150    150    150

M           1      1      1      1     2       2     2       2     3      3      3      3       4        4         4        4        5        5       5        5        6        7        8        9       10

重量（ g)   7.6    8.2   8.8   9.4   10   10.6 11.2  11.8 12.4  13   13.6 14.2  14.8   15.4     16    16.6    17.2   17.8   18.4    19     20.8   23.2    25.6    28     30.4

电机右置 单 位Unit：mm

Single-axis or Right

or Right

135

35 136

4-M5深12 PCD70

Ø50
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单 轴
Single-axis

MF
MF7
MF10
MF14
MF14S
MF14T
MF135
MF17
MF22

MF14      单轴                电机左置

●CAD图面可至www obot.com下载●

有效行程

重量（

极限行程S1=S+20

L=S+309

2-Ø6H7深15

8-M6深15

左极限位置a=83 右极限位置b=66

2(M+2)-M8深10 沉孔Ø11深18

B向视图

电机左置 单 位Unit：mm

Single-axis or Le

or Le

电机法兰视图

4-M5深12 PCD70

电机法兰视图

85
200

M×200 (A) 74

10
6

B

2(M+2)-M8深10 沉孔Ø11深18

Ø11

M8

70

122

1
2
2

左极限位置a=83 140 右极限位置b=662-Ø6H7深15

L=S+309

极限行程S1=S+20

8-M6深15

B向视图

MF14       单轴                电机右置

R  2D
CAD

 3D
CAD

●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

有效行程 S   100  150  200  250  300  350  400  450  500  550  600  650   700    750    800    850    900    950   1000  1050  1200  1400  1600  1800  2000

L          409  459  509  559  609  659  709  759  809  859  909  959  1009  1059  1109  1159  1209  1259  1309  1359  1509  1709  1909  2109  2309

A           50   100  150  200   50   100  150  200   50   100  150  200    50    100     150    200     50     100    150    200    150    150    150    150    150

M           1      1      1      1     2       2     2       2     3      3      3      3       4        4         4        4        5        5       5        5        6        7        8        9       10

重量（kg)   7.6    8.2   8.8   9.4   10   10.6 11.2  11.8 12.4  13   13.6 14.2  14.8   15.4     16    16.6    17.2   17.8   18.4    19     20.8   23.2    25.6    28     30.4

电机右置 单 位Unit：mm

Single-axis Motor Right

Motor Right

78

135

35 136

76
.5

67
.5

214

4-M5深12 PCD70

45° 45°

Ø50
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MEMO

电机法兰视图

MF14       单轴                电机下置

B  2D
CAD

 3D
CAD

●CAD图面可至www.motormanrobot.com下载●

有效行程 S   100  150  200  250  300  350  400  450  500  550  600  650   700    750    800    850    900    950   1000  1050  1200  1400  1600  1800  2000

L          409  459  509  559  609  659  709  759  809  859  909  959  1009  1059  1109  1159  1209  1259  1309  1359  1509  1709  1909  2109  2309

A           50   100  150  200   50   100  150  200   50   100  150  200    50    100     150    200     50     100    150    200    150    150    150    150    150

M           1      1      1      1     2       2     2       2     3      3      3      3       4        4         4        4        5        5       5        5        6        7        8        9       10

重量（kg)   7.6    8.2   8.8   9.4   10   10.6 11.2  11.8 12.4  13   13.6 14.2  14.8   15.4     16    16.6    17.2   17.8   18.4    19     20.8   23.2    25.6    28     30.4

B向视图

85
200

M×200 (A) 74

10
6

B

2(M+2)-M8深10 沉孔Ø11深18

8-M6深15
70

122

12
2

左极限位置a=83 140 有效行程S+20 右极限位置b=662- Ø6H7深15

L=S+309

Ø11

M8

电机下置 单 位Unit：mm

Single-axis Motor Lower

Motor Lower

78

67
.5

35

135

137

16
3

4-M5深12 PCD70
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° 45°

Ø50
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MEMO

单 轴
Single-axis

MF
MF7
MF10
MF14
MF14S
MF14T
MF135
MF17
MF22

电机法兰视图

MF14       单轴                电机下置

●CAD图面可至www obot.com下载●

有效行程

重量（

B向视图

深10 沉孔Ø11深18

深

左极限位置a=83 有效行程S+20 右极限位置b=66Ø 深

L=S+309

Ø

电机下置 单 位Unit：mm

Single-axis wer

wer

4-M5深12 PCD70

Ø50
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行程          Stroke

(50mm间隔) Per 50 Pitch

MF14S   C   05 - 500   -   C   - F0 -    1        3       1

C    ±0.01

P    ±0.008

100~2000mm

05  5mm

10  10mm

20  20mm

 20        200w

 40        400w
无标记     无电机

MF14S     单轴                螺杆驱动

2000mm 1000mm/s 400w Φ20mm 15×12.5-2支

Single-axis Ball Screw Driven

最高速度
Maximum Speed

电机功率
Motor Output

滚珠丝杠
Ball Screw

直线滑轨
Linear Guide

最大行程
Maximum Stroke

型号表示方式 Ordering Method

本体型号
Body Type

精度等级
Accuracy

导程
Ball Screw Lead

电机位置
Motor Position

 C   电机外置Motor Outside

 D   电机内置Motor Inside

 L    电机左置Motor Left

 R   电机右置Motor Right

 B   电机下置Motor Lower

电机型号 Motor Type

电机功率
Motor Output

No Sign No Motor

电机刹车
Motor Brake

无标记   
No Sign 

无刹车No Brake

B       有刹车With Brake

外置(原点反电机侧)

内置(原点反电机侧)

外置(原点电机侧)

内置(原点电机侧)

1 

2

3

4

传感器位置
Sensor Position

Outside ( Opposite Motor Side)

Outside (Motor Side )

Inside ( Opposite Motor Side)

Inside( Motor Side)

 OMRON EE-SX671
（NPN,常开,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674
（NPN,常开,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671A
（NPN,常闭,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674A
（NPN,常闭,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671P
（PNP,常开,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674P
（PNP,常开,光电,只能内置）

 OMRON EE-SX671R
（PNP,常闭,光电,只能外置）

 OMRON EE-SX674R
（PNP,常闭,光电,只能内置）

1

2

4

5

7

8

A

B

传感器型号
Sensor Type

NPN, NO, Photoelectric, Outside Only

NPN, NO, Photoelectric, Inside Only

NPN, NC, Photoelectric, Outside Only

NPN, NC, Photoelectric, Inside Only

PNP, NO, Photoelectric, Outside Only

PNP, NO, Photoelectric, Inside Only

PNP, NC, Photoelectric, Outside Only

PNP, NC, Photoelectric, Inside Only

0         无 Zero

1         1个  1 Pcs

2         2个 2 Pcs

3         3个  3 Pcs

传感器数量
Sensor Amount

无电机，图示法兰接口

我司提供台达伺服电机

我司提供安川伺服电机

我司提供多摩川伺服电机

我司提供三菱伺服电机

我司提供松下伺服电机

我司提供西门子伺服电机

我司提供客户指定的其它型号伺服电机

客户提供台达伺服电机

客户提供安川伺服电机

客户提供多摩川伺服电机

客户提供三菱伺服电机

客户提供松下伺服电机

客户提供西门子伺服电机

客户提供客户指定的其它型号伺服电机

F0

T

Y

D

M

P

S

E

FT

FY

FD

FM

FP

FS

FE 

No motor, flange interface by drawing

Telta servo motor provided by us

Yaskawa servo motor provided by us

Tamagawa servo motor provided by us

Mitsubishi servo motor provided by us

Panasonic servo motor provided by us

Siemens servo motor provided by us

Customer specified servo motor provided by us

Telta  servo motor provided by customer

Yaskawa servo motor provided by customer

Tamagawa servo motor provided by customer

Mitsubishi servo motor provided by customer

Panasonic servo motor provided by customer

Siemens servo motor provided by customer

Customer specified motor provide by themselves


































































































































































































































































































































































































